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CONEXIONES

Conector motor oscilo

Este es el conector del motor de
oscilobatiente Drive CL de | —— B
Siegenia.

Este conector es el Unico, y para
poder controlar el motor habra |
que pedir el cable Gg2.5m con
conectores incorporados.

Conector motor persiana

Este es el conector donde tendremos que conectar
el motor mecanico de la persiana.

Cable amarillo: Tierra Cable Marrén: Fase 2
Cable Negro: Fase Cable Azul: Neutro

Conector sensor de apertura

A este conector se tendra que
conectar los dos cables del
sensor magnético de Siegenia

Conector de alimentacion

Tendremos que conectar el cable
de alimentacion de Fase, Neutro
y Tierra en el orden de la imagen.




MOTOR DE PERSIANA

Los motores de persiana
compatibles con Connect-2 son
aquellos motores mecanicos de 4
cables.

Cable Tierra Cable Fase 1
Cable Neutro Cable Fase 2

Los finales de carrera de
los motores mecanicos
han de ser regulados en
el propio motor, ya que
asi es necesario para el
correcto funcionamiento. - /verde = tierra

> Azul= neutro

Marréon = sentido 1: moleta blanca

Negro = sentido 2: moleta amarilla

Tipo de motor y marca

Cualquier motor mecanico es compatible con el dispositivo CONNECT-2.

Deteccion de obstaculos

La deteccion de obstaculos solo esta habilitada para los dispositivos
CONNECT-2. Para su funcionamiento es necesario que el motor esté
equipado con flejes rigidos, de esta manera el pano de lama puede
transmitirle la fuerza al motor.

El sistema de deteccidon de obstaculos funcionara siempre que la tapa exterior
del cajon no flexe cuando se realiza el sobre esfuerzo, para ello podemos poner
los ejes de los extremos lo mas proximo a los extremos del cajon. También
ayuda que el cajon de persiana esté completamente pegado a la viga del
cargadero. En caso de que esto no sea posible, siempre podremos poner la
tapa de atras de aluminio.



MOTOR DE

APERTURA

Motor de oscilo DRIVE CL de Siegenia
© © ¢m

Para poder instalar el motor DRIVE CL es imprescindible leer las instrucciones
de instalacion del motor.

La instalacion del motor en el marco de la ventana se realizara segun las
instrucciones del manual de instalacion de DRIVECL..

Cable de conexion Wave-2

A la hora de conectar el motor al dispositivo CONNECT-2, tendremos que utilizar
el cable Gg2.5m. Este cable se usara para conectar el motor CONNECT-2vy la
fuente de alimentacion.

51 = Verriegeln
52 = Kippen / Spaltkippen
51 + 52 = Drehoffi




Fuente de alimentacién para DRIVE CL
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Es necesario alimentar el motor DRIVE CL con una fuente de alimentacion
externa con las siguientes caracteristicas: 24 vy 1.25 Amperios




APERTURA

Se recomienda la utilizacion del sensor magnético disenado para la apertura

de las ventanas
Conexion de los cables

Cuando solo tenemos una hoja
activa, conectaremos los dos cables,
cada uno en un conector. Pero
cuando se trata de dos hojas activas,
se debera realizar este esquema de

conexion.
No importa el orden
de los cables

@ Cable 2 unido entre los 2 sensores

@ Cable1unido entre los 2 sensores
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INSTALACION

CAJA

Se ha realizado el diseno de la caja de ABS para albergar con precision la
electronica del dispositivo CONNECT-2. No es necesario sacar la electronica de
SuU caja, pero en caso de haberlo hecho, la instalacion es muy sencilla.

Una vez realizada la conexion de los cables de alimentacion y de los periféricos,
se tendra que introducir la caja en el mecanizado segun las siguientes

imagenes.

El anclaje de la tapa es muy sencillo, tendremos que colocar los retenedores de
la parte superior e inferior. Tras esta accion se presiona y se clipan los puntos
centrales. Para volver a abrir la tapa se tendra que introducir un objeto plano
en el canal inferior para forzar esta.
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ACCIONES EN

EL PULSADOR

Ventana con servicio de persianay

oscilo motorizada

Modo Persiana: Cuando el led estd apagado
utilizaremos las teclas de subir y bajar para
controlar la persiana.

Modo Oscilo: Para entrar en el modo oscilo es
necesario que pulsemos el botdn del “+" hasta
gue se encienda el led. Con el led encendido
utilizaremos las flechas de direccion para
controlar la apertura de oscilo motorizada.

Ventana con servicio de persiana sin

oscilo motorizada

Modo Persiana: Cuando el led estd apagado
utilizaremos las teclas de subir y bajar para
controlar la persiana.

Modo Led: Cuando no dispone de servicio de
oscilo motorizada utilizaremos el botdon “+" para
encender led desde el pulsador. El servicio de
led esta pensado para proporcionar una ligera
luz ambiental.

Una vez activado el servicio de led ambiental CON N ECTZ
desde el pulsador podemos utilizar las teclas de
subir o bajar, con una pulsacion prolongada

para regular el nivel de brillo o de luminosidad.




Ventana sin servicio de persiana con oscilo motorizada

Modo Oscilo: Este es el modo predefinido con el que nace el dispositivo
Connect-2 cuando no dispone de persiana. Con las teclas de subir o bajar

podremos abrir la ventana o cerrarla con el motor DRIVE CL desde el pulsador
de Connect-2.

Modo Led: Cuando no dispone de servicio de oscilo motorizada utilizaremos
el botdn “+" para encender led desde el pulsador. El servicio de led esta
pensado para proporcionar una ligera luz ambiental.

Una vez activado el servicio de led ambiental desde el pulsador podemos
utilizar las teclas de subir o bajar, con una pulsacién prolongada para regular
el nivel de brillo o de luminosidad.




VIDEO

Visualiza el video de instalacion del Connect - 2 para
programar la tarea.



https://www.youtube.com/watch?v=tZ1aSM4zxdI

SOPORTE

¢cTienes alguna duda? Ponte en contacto con nosotros y
nuestro departamento de Soporte te ayudara en la mayor

brevedad posible.

soporte@iotfenster.com

iESCANEA EL QR!
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